Moment de force, equilibre d’'un corps rigide.
Rotations

1. Rotation
1.calcul du moment d’inertie

2.conservation du moment
angulaire : pirouette, étoile a
neutrons, pointage de satellites

3. Stockage d’énergie

2. Gravitation



Moment de force
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Le moment de force
comme produit vectorielle




Energie cinetique d’'un objet rigide en rotation
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Moment d’inertie

La quantite

I:Jrzdm

s’appelle moment d’inertie.

» |l joue la meme role dans
la description de la
rotation que la masse dans
la déscription du
mouvement lin€aire




Calcul du moment d’inertie ||
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Moments of Inertia of Homogeneous Rigid Objects

with Different Geometries
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Stockage d’energie en
rotation

Axie coupling gear Exwsting differential unit

Component Details

Flywhee! side clutch

e KERS

® gyrobus

AdSH4

Hydraulic supply & control
valves for CVT and clutches



Gyrobus

- M=1500 kg
d=1.6 m
max 3000 tours/min




Moment de force et acceleration angulaire
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Moment de force et acceleration angulaire
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Conservation du
moment angulaire

en absence de
moments de
force

[l = const

http://www.youtube.com/
watch?v=UnSYOQIfiRé6o
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Etoile a2 neutrons
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http://upload.wikimedia.org/wikipedia/

commons/3/30/Crab_Lucky video?2.gif
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Contrdle d'attitude

® Roue de reaction pour orienter des

satellites
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http://kepler.nasa.gov/mission/
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